TEHNICNI LIST - T10 INEEOROBET
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Klju¢ne znacilnosti

Visoka nosilnost: T10 lahko prevaZa do 40 kg bremena s Stirimi prostornimi pladnji, ki omogocajo
dostavo ve¢ narocil hkrati.

Izjiemna mobilnost: Z minimalno Sirino prehoda le 58,5 cm lahko T10 brez teZav navigira po ozkih
prostorih, zato je iziemno prilagodljiv v razliénih okoljih.

Pametna samopostreZba: Senzorji za zaznavanje kroZnikov, indikatorji pladnjev, glasovni pozivi
in vizualna navodila poenostavijo prevzem hrane in nudijo edinstveno ter interaktivno
uporabnisko izkusnjo.

MoZnost oglasevanja: T10 je opremljen s 60,452 cm (23,8") oglasnim zaslonom visoke lo¢ljivosti
(1080 P) ter omogoca dva nacina oglasevanja. Je uCinkovito marketinsko orodje za privabljanje
strank.

Nov nacin usmerjanja: T10 usmerja stranke do cilja in se nato samodejno vrne na zacetno tocko,
zato je idealen za uporabo v restavracijah, hotelih, na letaliSCih in v drugih javnih prostorih.

Visja stopnja varnosti: Stiri stereo kamere zagotavljajo visoko stopnjo varnost in preprecujejo
moZznost trkov, s ¢imer T10 postavlja nove standarde varnosti.

Interaktivnost: Robot premika glavo (prikimava in odkimava) za boljSo interakcijo s strankami in
potrjevanje pravilnih dejanj.

Intuitiven upravijalni zaslon: 28,702 cm (11,3") zaslon visoke locljivosti (1080 P) omogoca
preprosto in enostavno upravljanje.

Senzorska fuzija: Napredni VSLAM senzor omogoca natancéno navigacijo brez oznak, zdruZen s

tehnologijo LIDAR pa Se dodatno povecuje natancnost in vsestranskost.

Tehniéne lastnosti

Zmogljivost
Obmocje delovanja
Minimalna Sirina prehoda
Hitrost

Zavorna pot

Naklon

Zivljenjska doba baterije
Zivljenjski cikel
Sodelovanje z drugimi roboti
Dostava na vec lokacij
Doseg zaznavanja ovir

Nazivha moc¢

Obratovalni pogoji
Obratovalna temperatura in vlaznost

Obratovalno okolje

Temperatura shranjevanja

200 x 200 m?
58,5cm
0,1 ~ 0,8 m/s (prilagodljivo)
70 cm (pri najvisji hitrosti in polni obremenitvi na suhi podlagi)
<bh°
6-8 ur
20000 ur
Do 20 robotov
Do 20 lokacij (ena dostava)
15m

110 W

0-40 °C, RH: 20-80 %
Notranjost, ravna tla, brez prahu

-15-45°C, RH: 20-80 %
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Baterija in polnjenje

Vrsta baterije
Kapaciteta baterije

Odstranljiva baterija

Nacin polnjenja

Vhodna napetost

Cas polnjenja

Dimenzije polnilne postaje

TeZa polnilne postaje

Strojna oprema
Material ohisja

Metode pozicioniranja
Natan¢nost pozicioniranja

Senzorski sistem

Pokritost senzorjev

Omrezje

Zaslon na dotik

Zaslon za oglasevanje

Interaktivne funkcije

Mere

Dimenzije robota SxGxV)
TeZa robota

Stevilo pladnjev

Prostornina razdelkov (S x G x V)

Dostop do pladnja

Nosilnost

Sistem in funkcije

Sistem

Jeziki aplikacije
Funkcije aplikacije
Izrazi

Glasovni opomniki

Ternarna litijeva baterija

DC 25,9V, 20.8 Ah

Ne

Samodejno polnjenje na priloZeni polnilni postaji, ro¢no polnjenje s polnilcem.
100-240V ~, 50/60 Hz

5ur

305 x 220 x 146 mm

2,2 kg

ABS in aluminijeva zlitina
Fuzija senzorjev (LIDAR in VSLAM senzor)
V centimetrih

LiDAR, stereo kamere, VSLAM senzor, IMU (inercialna merilna enota)

LiDAR: 240°, 25 m; stereo kamera: 300°, 1,5 m; VSLAM senzor, zahtevana viSina stropa:
2-6m

Wi-Fi: 2412-2472 MHz, max 17,73 dBm;
ESP01: 2412-2472 MHz, max 17,65 dBm

29.464 cm (11.6" (1080 p))

60,452 cm (23.8" (1080 p))

Svetlobni signali, dotik

485,7 x 554,5 x1398,8 mm
58 kg

4

Prvi : 485 x 410 x 240 mm
Drugi: 485 x 410 x 215 mm
Tretji: 485 x 410 x 205 mm
Odprt dostop spredaj in zadaj

40 kg (10 kg na pladenj)

Linux (nadzor) in Android (interakcija)

KitajS€ina, anglescina, japonscina, korejS€ina

Dostava hrane, dostava na vec lokacij, vracanje posode, pozdrav in sprejem gostov,
nacin praznovanja

3 vrste

Razli€ni glasovni pozivi v razli€nih naginih dela.
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Standardna in dodatna oprema

) Robot x1, silikonska podlaga x4, polnilec baterij x1, polnilna postaja x1, navodila za uporabo
Vsebina paketa 1

Barva robota Bela

Vsebina paketa

Produact Manieasl
KEENDN
Silikonska podlaga x4 Polnilec baterij x1 Polnilna postaja x1  Navodila za uporabo x1
* Dejanski polnilec se lahko razlikuje.
Sestavni deli in dimenzije
485.7mm 554, 5mm
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