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FJD PaintMaster Parking je prvi visokotlacni robotski sistem'za oznaéevénje parkiri$¢ na
svetu, zasnovan na popolnoma digitaliziranem delovnem procesu. Zdruzuje skener FJD
Trion S2 Max, nacértovanje s sistemom SiteMind, vizualno poravnavo in robotsko
visokotlacno oznaéevanjé. Namenjen je tako izdelavi novih talnih ozna&b kot obnovi
obstoje¢ih. Od zajema lokacije do konénega oznadevanja ekipam pomaga zmanj$ati obseg
rocnega dela, pospesiti izvedbo ter zagotoviti natancnejse in bolj enotne talne oznacbe.
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Nadaljevanje prsenja brez prekinitve in
(l'.) hitra menjava baterije pomagata
24h zmanjsati zastoje pri vecjih projektih
oznacevanja parkirisc.
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Zasnovan za izdelavo novih in
obnovo obstojecih talnih oznacbh
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Na podlagi skeniranih podatkov lokacije omogoca izdelavo
parkirnih mest, smernih puscic, dostopnih pasov, obmocij
prepovedanega parkiranja in prehodov za pesce.

S pomocjo poravnave z racunalniskim vidom in umetno
inteligenco natancno sledi zbledelim robovom ¢rt, sredinskim
linijam, pus¢icam, Stevilkam in mejam parkirnih mest ter
zagotavlja bolj enotne rezultate.

Podpira standardne postavitve parkiriS¢ za razlicne tipe parkirnih mest in zahteve posamezne lokacije.
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*Za izdelavo posebnih simbolov ali ozna¢b po meri so lahko potrebne Sablone.
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Od skeniranja do oznacevanja

1. korak: Skeniranje

S skenerjem FJD Trion S2 Max zajemite geometrijo
lokacije, obstojece oznacbe, ovire in stanje povrsine.

2. korak: Rekonstrukcija

V sistemu SiteMind pripravite talne oznacbe, parkirna
mesta, smerne puscice, prometne pasove, meje in
varnostna obmocja.

3. korak: Simulacija

Pred zacetkom dela preverite potek voznje, zaporedje
oznacevanja in prostor za obracanje ter izogibanje
oviram.

4. korak: Poravnava

S pomocjo poravnave z umetno inteligenco natanéno
sledi robovom ért, sredinskim linijam, puséicam,
Stevilkam in mejam parkirnih mest na terenu.

5. korak: Oznacevanje

Izvedite visokotlacno talno oznacevanje za nove
postavitve ali obnovo obstojecih oznaéb z enakomerno
kakovostjo linij.

6. korak: Zakljucek

Oznacevanje zakljucite z natancnimi in enotnimi linijami,
pripravljenimi za predajo projekta.




Varnost, preglednost in ucinkovitost

Dvostopenjska varnost

360° spremljanje v realnem casu in fizicna zascita pred trki pomagata
izboljSati varnost na odprtih parkirnih povrsinah.
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*Zmogljivost je lahko odvisna od pogojev na lokaciji, zahtevnosti postavitve, nacina dela ekipe in delovnega okolja.

Oddaljeno spremljanje
Prek aplikacije v realnem casu spremljajte stanje
stroja, napredek oznacevanja in opozorila.

Podrocja uporabe
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entri in nakladalne cone
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“Logistiéni c
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Celotna enota

Teza 210 kg (463 Ib)

Dimenzije 1700 x 1120 x 980 mm (66,93 x 44,09 x 38,58 in.)
Posodobitve programske opreme OTA

Povezljivost 4G, brezzi¢na povezava

Stopnja zascite pred vodo IPX4

Delovna temperatura 5-35°C

Sistem za oznacCevanje

Nastavljiva Sirina ¢rte 10—25cm (3,94-9,84 in.)

Hitrost oznacevanja 1-4 km/h

Prostornina rezervoarja za barvo 191 (5 gal) o
Najvedji pretok 2 1/min |
Najvedji tlak 20 MPa

Napetost baterije 48V

Kapaciteta baterije 4 kWh

Cas delovanja 6h

Cas polnjenja 4h

Hitra menjava baterije Podprta
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